2025 / 2026, Series standard load gauge
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· The summary of 20 years of technological progress and practical experience is the crystallization of collective wisdom
· 2025 / 2026 series standard load meter is the most widely used, the most important and the most critical instrument in the field of basic mechanical measurement, widely used in the national benchmark, secondary mechanics standard laboratory, almost all provincial standard measurement laboratory, defense, aerospace and other industries quality measurement institutions, has become the standard measurement application and related mechanical testing equipment habitual standard configuration, full performance redundancy, meet all stringent technical standards and requirements in the current standard 2007 JJG144-meter.
· The 2025 / 2026 series products are the field of basic mechanics measurement, the best performance, the most reliable work, the most complete data and accessories, is based on 20 years of application practice of 2000 series meters, and the most widely recognized, trust, and used measurement instruments, the connection mode, operation methods and calibration procedures are the same as the previous 2000 series products.Important and core technological advances:

① AC incentive strain ratio measurement technology: it is the core technology of the highest accuracy static force value measurement, with the zero-position stability ability close to the theoretical limit, the basic measurement ability of 2 million display degrees, and the minimum measurement resolution
0.001 V / V, 24-hour zero-bit stability capacity of 2ppm, is the world's second complete grasp and use of communication incentive technology, commercial strain ratio measurement instrument.

② High-speed peak measurement technology: up to 10,000 times per second and more than
 real-time peak capture and processing technology in the dynamic load detection, impact 
measurement and assembly tool verification applications to obtain key capabilities, its important characteristics will contribute to a more sophisticated manufacturing and testing field.

Core point of technological progress


1 ac excitation strain ratio measurement technology: is the most core of highest accuracy force measurement technology, occupy absolute advantage in high accuracy static force measurement applications, since the large number of sensors and connections, they have physical thermal coupling effect, in temperature or environment changes, the influence of the main source of uncertainty in measurement, communication excitation method can theoretically eliminate such effect, in practice can reduce this effect by at least 10 to 100 times.

2 high-speed peak measurement technology: The highest peak real-time capture and measurement capacity of the 2025 series measuring instrument is 11,500 times / s, which meets the high
 requirements of the peak detection requirements in the dynamic load measurement, pneumatic, and electric wrench verification applications.

③ standard strain ratio Calibrator: The accuracy and consistency of the strain ratio mV / V quantity values are important for the measurement results,
The 331X series standard strain ratio calibrator can be used for both DC and AC ratio calibration, using passive integer stepping technology, is currently the world's highest precision passive integer calibrator, currently used for the calibration of the highest accuracy level of 0.0025%FS, this is the result of our long-term investment and persistent efforts.
Surprise improvement little point...
1  Two-way calibration and two-way measurement: previous product each channel can only one direction (pull or pressure) calibration, need two-way measurement is need to occupy two channels, not continuous two-way (pull and pressure) measurement, new improved meter can be in the same channel to pull and pressure calibration, can be two-way continuous measurement, the positive and negative torque measurement provides an important function.

2 Double display: 2026 meter has the ability to simultaneously display two sets of measurement data, such as: force value and mV / V data, average force value and peak, metric torque N.m and British torque (lb.ft and lb.in) and other two sets of data display ability, convenient application, improve efficiency.

3 Printing, transfer and transmission of calibration data: The calibration data in each channel can be output by the printer, not only to the same measuring instrument manually, or to another instrument through serial port communication, which greatly improves the efficiency of calibration data transfer and ensures the security of application in extreme cases

4 Improvement of performance of handheld meter: only use 35 battery drive, 5V or 10V AC incentive, with up to 1 million display scores, to meet the requirements of 0.05%~0.1% or higher precision.

5 Application scope extension: measuring instrument is divided into two categories, namely 2025 / 2026 / 2027 standard series load measuring instrument and 2125 / 2127 general series load measuring instrument, general series load measuring instrument using 5 display, for precision level 0.3%~1.0% conventional measurement applications, standard series load measuring instrument for standard measurement detection, using 6 or 7 display, rated display score 10 0,000 ~ 2 million, meet 0.3%~0.03%.

⑥Multi-type communication data output: the data output of 2000 series meter communication serial port and display data are the same, and the communication output of 2025 meter can be the same display data as the single conversion data output. This function has a positive role in the force value control (comparison force measuring machine).

6 Compatibility of measuring instrument: in addition to the newly added functions and procedures, most of the functions and use methods of the original 2000 series measuring instruments are retained, and the parameter number, calibration procedure number, use and calibration methods are basically the same

⑧ Improve deficiency and increase comfort: Add the decimal position adjustment function in the calibration program to avoid the tedious operation of quitting the calibration procedure and then entering the calibration procedure; increase the function of modifying the calibration data to avoid the lack of reinputting all calibration data due to individual data input errors, and the maximum channel expansion capacity is achieved
248, in addition to increase the size of the display number, added the display brightness adjustment function.



⑨Equipped with a variety of input and output modules: analog output module including 0~5V, 0~10V, 4~20mA output module, 2 independent sound alarm or relay output module, functions including upper limit, lower limit, interval, interval, interval adjustment, etc.
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The 2025 / 2026 series measuring instrument is equipped with the use methods and calibration operation related videos, which can be transmitted to users through wechat or QQ. After receiving the files, it can be watched by the browser in the mobile phone or the video software in the PC computer
Part 1:2025 / 2026 series meter selection、
1.1 2025 / 2026, Features of series meter:
1 AC incentive technology is the core technology of the highest accuracy force value measurement, which can eliminate the electric thermal couple effect produced by welding points and connections, and provide extremely stable measurement ability for a long time. It is the second commercial force value measurement instrument using this technology.

②It has the basic measurement capability to provide 2 million display scores for the 2mV / V ratio voltage, and remains stable for a long time, with a minimum resolution of 0.001 V / V, and a 24-hour zero-bit drift of less than 2ppm / FS

③It has the basic measurement capability to provide 2 million display scores for the 2mV / V ratio voltage, and remains stable for a long time, with a minimum resolution of 0.001 V / V, and a 24-hour zero-bit drift of less than 2ppm / FS

④	Two-way calibration, two-way measurement, two-way 6-segment linear correction, the maximum number of extended channels reached 248.
⑤	Peak measurement and hold function, and the zero-setting operation can be performed simultaneously during peak clearance.
⑥	Both the measurement data and the calibration data can be printed out
⑦	Data communication (RS232), three communication output formats, where format 2 is the same communication output as the 2000 meter
⑧	Unit conversion, load in N, kg, lb and torque in N.m, lb.ft, lb.in
⑨	Two types of calibration methods: loading calibration and sensitivity data mV / V input calibration, and the zero-bit calibration of zero-bit mV / V output data input, which simplifies the process of zero-bit calibration process
⑩	Calibration data readout can be modified and printed out simultaneously, thus avoiding the inconvenience of re-entering all the data due to individual data entry errors.
⑪	Calibration data can be transmitted and copied through serial ports in the 2025 / 2026 series instruments.
⑫	The 6 shortcut functions provided when measuring the status help users to facilitate the measurement and calibration data printing, mV / V number setting, brightness adjustment, communication setting and other functions
⑬	Two external buttons, whose functions can be set by the relevant parameters
⑭	The 2026 series has the ability to display 2 sets of measurement data simultaneously, including force value and mV / V data, force value mean and peak data, base force value N data and unit conversion data are displayed simultaneously.
⑮	The 2027 handheld series meter has 220V AC and 35 batteries.

1.2 、Model classification introduction
① 2025 Series: high cost-effective standard level measuring instrument, 0.1%~0.3% level standard measuring meter commonly used supporting measuring instrument, rated score
From 50,000 to 300,000,000, with 6 bits of display, 2025A * type adopts 5V DC excitation, and 2025B * type uses 105 DC excitation. Mainly used to replace the 2000 standard series measuring instrument.

2 2026 series: desktop high standard level, double display, suitable for 0.03%~0.1% level standard force meter matching, with 1 million ~ 2 million rated display resolution, 7-bit display, suitable for high required force value measurement applications, 2026A * type 5V AC incentive, 2026B * type 10V AC incentive.


③ 2027 Series: Handheld series standard grade measuring instrument, 3 number 5 batteries and 220V power supply (AC / DC dual-use), suitable for
Grade 0.05%~0.3% standard force meter matching, the rating degree of 10 0,000 ~ 1 million, 6 or 7 bits display,Type 2027A * adopts 5V voltage incentive, and Type 2027B * adopts 10V voltage incentive.

④ 2029 series: desktop high standard level, suitable for 0.03%~0.1% level standard force meter common matching, is the high-end model of 2025 series, the rating of 50 0,000 ~ 2 million, 6 or 7-bit display, using 10V AC incentive.

⑤ 2125 Series: General level series force value measurement instrument, suitable for 0.3%~1.0% required force value measurement application, rated display degree
From 500000 ~ 50000,5 bits show, 2125A * type adopts 5V DC excitation and 2125B * type adopts 10V DC excitation.

⑥ 2127 Series: handheld series general level measuring instrument, 3 no. 5 battery or 220V power supply (AC or DC power supply), suitable for 0.5%~1.0% standard measuring meter matching, rated display degree 5000~5 0,000 ~ 50,5-bit display, 5V DC supply bridge、
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Main technical parameters of the 2025 series measuring instrument
 (
0.1% ~ Level of 0.3% of the standard force meter, rated at 50,000 ~30 0,000,6-bit display
Type 2025A * uses 5V DC excitation
Type 2025B * with 10V DC excitation (recommended)
)






① 2025A * meter parameters (single display, excitation voltage 5V)
The 2025NA1,2025NA2,2025NA2T, and 2025NA3 are the standard torque
 meters corresponding to the following models
	Technical parameters
	2025A1
	2025A2
	2025A2T
	2025A3

	Type of measurement
	Force value measurement
	Force value measurement
	Force value measurement
	Force value measurement

	Adapter dynamometer grade
	0.3%~0.5%
	0.1%~0.3%
	0.05%~0.1%
	0.05%~0.1%

	Enter the signal range
	4.0mV/V
	4.0mV/V
	4.0mV/V
	4.0mV/V

	Optional channel specifications
	1/6/24/40
	6/24/40/120
	6/24/40/120
	6/24/40/20

	Exciting output voltage
	5V-DC
	5V-DC
	5V-DC
	5V-DC

	Display Number-Size
	6-1.0 in
	6-1.0 in
	6-1.0 in
	The 7-bit-0.8-in-inch version is available

	Rated display points
	fifty thousand
	Two hundred thousand
	Three hundred thousand
	50 0 Thousand

	AD slew rate
	50 Tests / s
	50 Tests / s
	50 Tests / s
	50 Tests / s

	Repeatability, linearity
	0.02%FS
	0.01%FS
	0.01%FS
	0.01%FS

	Gain temperature drift coefficient
	10ppm
	5ppm
	5ppm
	5ppm

	mV/V accuracy
	0.03%FS
	0.02%FS
	0.02%FS
	0.01%FS

	Communication printing interface
	RS232
	RS232
	RS232
	RS232

	Power supply specifications
	220V-50Hz
	220V-50Hz
	220V-50Hz
	220V-50Hz

	Selection recommendation instructions
	Replace of the 2000A1
	Alternative to 2000A2
	tailoring
	tailoring



② Type 2025A * -mA / V meter parameters (current mA or voltage V input)
	Parameters / models
	2025A1-mA
	2025A1-5V
	2025NA1-mA
	2025NA1-5V

	Type of measurement
	Force value measurement
	Force value measurement
	Force value measurement
	Force value measurement

	Adapter dynamometer grade
	0.3%~0.5%
	0.1%~0.3%
	0.3%~0.5%
	0.1%~0.3%

	Enter the signal range
	Force value measurement
	Force value measurement
	0~30mA
	Force value measurement

	Optional channel specifications
	1/6/24/40
	1/6/24/40
	1/6/24/40
	1/6/24/40

	Power voltage output
	Force value measurement
	Force value measurement
	Force value measurement
	Either 12V or 24V

	Display Number-Size
	6-1.0 in
	6-1.0 in
	6-1.0 in
	6-1.0 in

	Rated display points
	fifty thousand
	fifty thousand
	fifty thousand
	fifty thousand

	AD slew rate
	50 Tests / s
	50 Tests / s
	50 Tests / s
	50 Tests / s

	AD slew rate
	0.1%FS
	0.05%FS
	0.1%FS
	0.05%FS

	Gain temperature drift coefficient
	20ppm
	15ppm
	20ppm
	15ppm

	mA, V accuracy
	0.1%FS
	0.05%FS
	0.1%FS
	0.05%FS

	Communication printing interface
	RS232
	RS232
	RS232
	RS232

	Power supply specifications
	220V-50Hz
	220V-50Hz
	220V-50Hz
	220V-50Hz

	Selection recommendation instructions
	2000A1-mA
	2000A2-5V
	custom made
	Custom
made



③ Type 2025B * meter parameters (single display, 10V excitation)
The 2025NB0,2025NB2,2025NB2T, and 2025NA3 are the standard torque meters corresponding to the following models, respectively
	Parameters / models
	2025B0
	2025B2
	2025B2T
	2025B3

	Type of measurement
	Force value measurement
	Force value measurement
	Force value measurement
	Force value measurement

	Adapter dynamometer grade
	0.3%
	0.1%
	0.05%~0.1%
	0.05%

	Enter the signal range
	4.0mV/V
	4.0mV/V
	4.0mV/V
	4.0mV/V

	Optional channel specifications
	1/6/24/40
	6/24/40/120
	6/24/40/120
	6/24/40/120

	Exciting output voltage
	10V-DC
	10V-DC
	10V-DC
	10V-DC

	Display Number-Size
	6-1.0 in
	6-1.0 in
	6-1.0 in
	6-1.0 in

	Rated display points
	10 0000
	Three hundred thousand
	50 0 Thousand
	One million

	AD slew rate
	50 Tests / s
	50 Tests / s
	50 Tests / s
	50 Tests / s

	Repeatability, linearity
	0.01%FS
	0.005%FS
	0.005%FS
	0.005%FS

	Gain temperature drift coefficient
	10ppm
	5ppm
	5ppm
	5ppm

	mV/V accuracy
	0.03%FS
	0.02%FS
	0.02%FS
	0.01%FS

	Communication printing interface
	RS232
	RS232
	RS232
	RS232

	Power supply specifications
	220V-50Hz
	220V-50Hz
	220V-50Hz
	220V-50Hz

	Selection recommendation instructions
	Alternative to 2000B0
	Alternative to 2000B2
	Type 2029 is recommended
	Type 2029 is recommended



④ 2025E * instrument parameters (single display, sensor detection and four-angle adjustment)
	Parameters / models
	2125E0
	2025E0
	2025E2
	2025E3
	2025E4

	Type of measurement
	The 5.5-bit mV / V position
	The 5.5-bit mV / V position
	The 6.5-bit mV / V position
	The 7.5-bit mV / V position
	Four corners adjustment special

	Enter the signal range
	4.0mV/V
	4.0mV/V
	4.0mV/V
	4.0mV/V
	4.0mV/V-24 channel

	Exciting output voltage
	10V-DC
	10V-DC
	10V-DC
	10V-Communication
	10V DC

	Display Number-Size
	5-1.0 in
	5-1.0 in
	6-1.0 in
	The 7-bit-0.8-in-inch version is available
	6-1.0 in

	Gain temperature drift coefficient
	30ppm
	20ppm
	10ppm
	5ppm
	10ppm

	mV/V accuracy
	0.1%FS
	0.05%FS
	0.02%FS
	0.01%FS
	0.02%FS



⑤ 2025NG * standard torque meter parameters (high speed peak measurement, 10V DC excitation)
	Technical parameters / model number
	2025NG1
	2025NG2
	2025NG3
	2025NG4

	Type of measurement
	 torque measurement 
	 torque measurement 
	 torque measurement 
	 torque measurement 

	Adapter dynamometer grade
	0.1%
	0.3%
	0.3%
	0.3%

	Enter the signal range
	4.0mV/V
	4.0mV/V
	4.0mV/V
	4.0mV/V

	Optional channel specifications
	6/24
	6/24
	6/24
	6/24

	Exciting output voltage
	10V-DC
	10V-DC
	10V-DC
	10V-DC

	Display Number-Size
	6-1.0 in
	6-1.0 in
	6-1.0 in
	6-1.0 in

	Rated display points
	30 万
	10 万
	5 万
	5 万

	6-1.0 in
	6-1.0 in
	6-1.0 in
	6-1.0 in
	At 10k, sub / sec

	Repeatability, linearity
	0.01%FS
	0.03%FS
	0.03%FS
	0.05%FS

	Gain temperature drift coefficient
	10ppm
	10ppm
	10ppm
	10ppm

	mV/V accuracy
	0.02%FS
	0.03%FS
	0.05%FS
	0.06%FS

	Communication printing interface
	RS232
	RS232
	RS232
	RS232

	Power supply specifications
	220V-50Hz
	220V-50Hz
	220V-50Hz
	220V-50Hz



1.3 、Main technical parameters of double display series meter
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Double display, suitable for 0.03%~0.1% level of the standard force meter matching, with 1 million to 2 million rated display resolution,
7-bit display, suitable for high required force measurement applications,
)

① Parameters of Model 2026 (double display)
1.4 The 2026NA2,2026NA3,2026NB2,2026NB2, and 2026NB3 are the standard torque meters corresponding to the following models、
Main technical parameters of 2027 handheld series meter
[image: ]	 (
Hand-held series of standard measuring instruments, 3 no. 5 batteries and 220V power supply (AC / DC dual use), suitable for 0.05%~0.3% standard measuring meter matching, rated score
10 0-1 million, 6 or 7 bits display,
Model 2027A * with 5V voltage incentive (recommended)
Type 2027B * adopts 10V voltage excitation.
)

① Type 2027A * meter parameters (handheld type, 5V incentive)
The 2027NA1,2027NA2,2027NA2T, and 2027NA3 are the standard torque meters corresponding to the following models
	Technical parameters / model number
	2027A1
	2027A2
	2027A2T
	2027A3

	Type of measurement
	Force value measurement
	Force value measurement
	Force value measurement
	Force value measurement

	Adapter dynamometer grade
	0.3%~0.5%
	0.1%~0.3%
	0.05%~0.1%
	0.05%~0.1%

	Enter the signal range
	6.0mV/V
	6.0mV/V
	6.0mV/V
	6.0mV/V

	Optional channel specifications
	6/24/40/120
	6/24/40/120
	6/24/40/120
	6/24/40/120

	Exciting output voltage
	5V-DC
	5V-DC
	5V-communication
	5V-communication

	Display Number-Size
	The 6-bit-0.6-in-inch version is available
	The 6-bit-0.6-in-inch version is available
	The 6-bit-0.6-in-inch version is available
	The 7-bit-0.6-in-inch version is available

	Rated display points
	fifty thousand
	Two hundred thousand
	Three hundred thousand
	One million

	AD slew rate
	50 Tests / s
	50 Tests / s
	50 Tests / s
	50 Tests / s

	Repeatability, linearity
	0.02%FS
	0.01%FS
	0.01%FS
	0.01%FS

	Gain temperature drift coefficient
	10ppm
	5ppm
	5ppm
	5ppm

	mV/V accuracy
	0.03%FS
	0.02%FS
	0.02%FS
	0.01%FS

	Communication printing interface
	RS232
	RS232
	RS232
	RS232

	Power supply specifications
	220V-50Hz
	220V-50Hz
	220V-50Hz
	220V-50Hz

	Selection recommendation instructions
	convention
	convention
	Key recommendation
	custom made



②Type 2027B * meter parameters (handheld, 10V AC incentive)
	Technical parameters / model number
	2027B3
	2027NB3

	Type of measurement
	Force value measurement
	 torque measurement 

	Adapter dynamometer grade
	0.05%~0.1%
	0.05%~0.1%

	Enter the signal range
	4.0mV/V
	4.0mV/V

	Optional channel specifications
	6/24/40/120
	6/24/40/120

	Exciting output voltage
	10V-Communication
	10V-Communication

	Display Number-Size
	7-bit-0.56 in
	7-bit-0.56 in

	Rated display points
	One million
	One million

	AD slew rate
	50 Tests / s
	50 Tests / s

	Repeatability, linearity
	0.005%FS
	0.005%FS

	Gain temperature drift coefficient
	5ppm
	5ppm

	mV/V accuracy
	0.01%FS
	0.01%FS

	Communication printing interface
	RS232
	RS232

	Power supply specifications
	220V-50Hz
	220V-50Hz



1.5 、Main technical parameters of the 2029 measuring instrument
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Big display, suitable for 0.03%~0.1% level of the standard force meter matching, is the 2025 series of high-end model, the rated score of 50 0,000 ~ 2 million
)

① Parameters of Type 2029 meter (10V incentive)
The 2029NB2,2029NB2T, and 2029B3 are the standard torque meters corresponding to the following models
	Parameters / models
	2029B2
	2029B2T
	2029B3
	2029E2T
	2029E3

	Type of measurement
	Force value measurement
	Force value measurement
	Force value measurement
	mV/V measure
	Force value measurement

	Adapter dynamometer grade
	0.1%
	0.05%~0.1%
	0.05%
	
	

	Enter the signal range
	4.0mV/V
	4.0mV/V
	4.0mV/V
	4.0mV/V
	4.0mV/V

	Optional channel specifications
	6/24/40/120
	6/24/40/120
	6/24/120/248
	6
	6

	Exciting output voltage
	10V-DC
	10V-Communication
	10V-Communication
	10V-Communication
	10V-Communication

	Display Number-Size
	6-1.2 in
	6-1.2 in
	7-1.0 in
	6-1.2 in
	7-1.0 in

	Rated display points
	Three hundred thousand
	50 0 Thousand
	Two million
	Two million
	One million

	AD slew rate
	50 Tests / s
	50 Tests / s
	50 Tests / s
	50 Tests / s
	50 Tests / s

	Repeatability, linearity
	0.005%FS
	0.005%FS
	0.005%FS
	0.005%FS
	0.005%FS

	Gain temperature drift coefficient
	5ppm
	5ppm
	5ppm
	5ppm
	5ppm

	mV/V accuracy
	0.02%FS
	0.02%FS
	0.01%FS
	0.02%FS
	0.01%FS

	Communication printing interface
	RS232
	RS232
	RS232
	RS232
	RS232

	Power supply specifications
	220V-50Hz
	220V-50Hz
	220V-50Hz
	220V-50Hz
	220V-50Hz

	Selection recommendation instructions
	convention
	Key recommendation
	convention
	convention
	custom made



1.6 、2125 Main technical parameters of measuring instrument (general level, 5-bit display)
The 2125NA1,2125NB0, and 2125NL1 are the corresponding torque meters of the following models, respectively



	Technical parameters / model number
	2125A1
	2125B0
	2125L1

	Type of measurement
	Force value measurement
	Force value measurement
	Force value measurement

	Adapter dynamometer grade
	0.5%~1%
	0.3%~0.5%
	0.5%~1%

	Enter the signal range
	6.0mV/V
	4.0mV/V
	6.0mV/V

	Optional channel specifications
	1/6/24
	1/6/24
	1/2/6

	Exciting output voltage
	5V-DC
	5V-DC
	5V-communication

	Display Number-Size
	5-1.0 in
	5-1.0 in
	5-1.0 in

	Rated display points
	twenty thousand
	5 万
	5000

	AD slew rate
	50 Tests / s
	50 Tests / s
	120, Sub / second

	Repeatability, linearity
	0.05%FS
	0.03%FS
	0.3%FS

	Gain temperature drift coefficient
	30ppm
	30ppm
	50ppm

	mV/V accuracy
	0.1%FS
	0.05%FS
	0.5%FS

	Power supply specifications
	220V-50Hz
	220V-50Hz
	220V-50Hz

	Selection recommendation instructions
	常规
	常规
	定制



1.7 、2127 测量仪主要技术参数(手持式通用级，电池供电，可配置为 220V 电源供电)
2127NA0、2127NA1、2127NL0、2127NL1 分别是下面型号对应的扭矩测量仪
	技术参数/型号
	2127A0
	2127A1
	2127L0
	2127L1

	测量类型
	力值测量
	力值测量
	力值测量
	力值测量

	适配力计等级
	0.5%~1%
	0.3%~0.5%
	2%~5%
	1%~3%

	输入信号量程
	6.0mV/V
	6.0mV/V
	6.0mV/V
	6.0mV/V

	可选通道规格
	1/6/24
	1/6/24
	1/2/6
	1/2/6

	激励输出电压
	2.5V-直流
	5V-直流
	5V-交流
	5V-交流

	显示位数-尺寸
	5 位-0.6 英寸
	5 位-0.6 英寸
	5 位-0.6 英寸
	5 位-0.6 英寸

	额定显示分度
	2 万
	5 万
	5000
	1 万

	AD 转换速率
	50 次/秒
	50 次/秒
	120 次/秒
	120 次/秒

	重复性、线性
	0.05%FS
	0.03%FS
	0.3%FS
	0.1%FS

	增益温漂系数
	30ppm
	30ppm
	50ppm
	50ppm

	mV/V 准确度
	0.1%FS
	0.05%FS
	0.5%FS
	0.3%FS

	供电电源规格
	3 节 5 号电池
	3 节 5 号电池
	3 节 5 号电池
	3 节 5 号电池

	选型推荐说明
	常规
	常规
	批量定制
	定制





1.7、2025/2026 系列测量仪选配功能：
① 电流 4~20mA 输入信号模块；电压 0~5V 或 0~10V 输入信号模块
② 2 路声音报警模块或 2 路继电器输出模块
③ 内置无源隔离RS232，内置隔离 485 通讯模块
④ 输入信号放大输出模块，能够输出 0~5V、0~10V 或 4~20mA 信号
⑤ 外接电池模块
⑥ 外接按键长线模块

第 2 部分：测量仪的基本使用方法
2.1 、安全要点：
采用 220VAC 供电的测量仪的电源插头必须接在具有良好地线的三芯电源插座上｡仪表正常工作电压范围为 190~240VAC，50Hz｡更换变压器等电源部件前必须将断开电源连接。

2.2 、仪表连线:
① 2025 测量仪与应变传感器连接方法如下：
 (
孔
)接口型式: 9	D 型插座

	孔
	符号
	孔端说明
	六线制传感器的连接
	四线制传感器的连接

	1
	EX－
	激励输出电压－
	接传感器供桥输入－
	1 端和 2 端连接后
接传感器供桥输入－

	2
	SN－
	供桥感应输入－
	接传感器感应输出－
	

	3
	NC
	空闲端
	不连线
	不连线

	4
	SN＋
	供桥感应输入＋
	接传感器感应输出＋
	4 端和 5 端连接后
接传感器供桥输入＋

	5
	EX＋
	激励输出电压＋
	接传感器供桥输入＋
	

	6
	SIG－
	传感器信号输入－
	接传感器信号输出－
	接传感器信号输出－

	7
	SHD
	屏蔽
	接传感器屏蔽端
	接传感器屏蔽端

	8
	SHD
	屏蔽
	接传感器屏蔽端
	接传感器屏蔽端

	9
	SIG＋
	传感器信号输入＋
	接传感器信号输出＋
	接传感器信号输出＋



② 2025 测量仪与 4~20mA 变送器连接方法如下：
接口型式: 9 孔 D 型插座(需配 4~20mA 信号输入转换模块)

	孔号
	符号
	孔端说明
	相 关 说 明

	1
	Vout-
	12V 或 24V 稳压输出－
	①12V 或 24V 稳压输出可为变送器提供工作电源，电源最大输出电流为 50mA。
②订购时请说明所需提供稳压电源输出的电压值。
③与 2 线制 4~20mA 变送器连接方法为 5 端和 9 端短接；变送器的
＋极线接 6 端，变送器的－极线
接 1 端。

	2
	NC
	空闲端
	

	3
	NC
	空闲端
	

	4
	NC
	空闲端
	

	5
	Vout+
	12V 或 24V 稳压输出＋
	

	6
	Iin-
	电流测量信号输入－
	

	7
	NC
	空闲端
	

	8
	NC
	空闲端
	

	9
	Iin+
	电流测量信号输入＋
	




③ 数字接口连线:
2025 测量仪数字接口采用 9



 (
针
)D 型插座，具有多种通讯接口配置，包括

⑴. 3 线制非隔离RS232 接口(常规配置)
⑵. 3 线制无源隔离RS232 接口
⑶. 2 线制异步 485 通讯接口

⑷. 2 线制隔离异步 485 通讯接口
说明：3 线制无源隔离RS232 接口可以和标准RS232 接口进行连接通讯，如 PC 计算机和 PLC 的标准RS232 口，但不能将其转换为 485、422、电流环等其它的通讯电平。
⑴．3 线制非隔离 RS232 接口(常规配置)
	针号
	符 号
	" 端 说 明
	连 线 要 点

	1
	NC
	空闲端，不连线
	① RS232 接口连线: RS232 通讯时只连接
3 根线，即 2、3 和 5 针。其它针位不要连线，对于采用波特率大于 28.8k 的情况建设定Ar8=3
② 外接按键 WK 连线: 外接按键 WK1 接在WK-COM 和WK1 端；外接按键WK2 接在WK-COM 和WK2 端，外接按键连线长度超过 1.3m 时应加隔离模块。

	2
	232RXD
	非隔离RS232 数据读入
	

	3
	232TXD
	非隔离RS232 数据输出
	

	4
	+5V
	+5V 电压输出+(<50mA)
	

	5
	GND
	+5V 电压输出-
	

	6
	WK2
	WK2 按键连接端
	

	7
	WK1
	WK1 按键连接端
	

	8
	WK-COM
	外接按键公共连接端
	

	9
	NC
	空闲端，不连线
	




⑵. 3 线制无源隔离 RS232 接口
	针号
	符 号
	" 端 说 明
	连 线 要 点

	1
	232RXD
	非隔离RS232 数据读入
	① 使用隔离 RS232 连接时只连接 2、3 和 5 针，其余针必须空闲，最高通讯速率38.4kbs，对于采用波特率大于 28.8k 的情况建设定Ar8=3
② 使用非隔离RS232 连接时只连接 1、4 和
9 针，其余针必须空闲，最高通讯速率
57.6kbs
③ 隔离RS232 和非隔离RS232 接口不能同时使用

	2
	G232RXD
	隔离RS232 数据读入
	

	3
	G232TXD
	隔离RS232 数据输出
	

	4
	232TXD
	非隔离RS232 数据输出
	

	5
	GGND
	隔离RS232 接口地
	

	6
	XK2
	WK2 按键连接端
	

	7
	XK1
	WK1 按键连接端
	

	8
	WK-COM
	外接按键公共连接端
	

	9
	GND
	非隔离RS232 接口地
	



⑶. 2 线制隔离(非隔离)异步 485 通讯接口
	针号
	符 号
	" 端 说 明
	连 线 要 点

	1
	485-
	485-(B)
	
① RS232 与其他设备通讯时只连接 2、3
和 5 针，其它针不能连线
② 485 连接时只连接 1 和 9 针，其它针不能连线
③ RS232 和 485 接口不能同时使用
④ 隔离 485 接口最高通讯速率 38.4kbs， 建议实际使用中最高通讯速率为19.2kbs；非隔离 485 接口最高通讯速率为 57.6kbs

	2
	232RXD
	非隔离RS232 数据读入
	

	3
	232TXD
	非隔离RS232 数据输出
	

	4
	+5V
	+5V 电压输出(<50mA)
	

	5
	GND
	非隔离RS232 接口地
	

	6
	XK2
	WK2 按键连接端
	

	7
	XK1
	WK1 按键连接端
	

	8
	WK-COM
	外接按键公共连接端
	

	9
	485+
	485+(A)
	



④ 2027 手持型仪表电源开关和电池开关：
2027 型仪表侧面的开关为 220V 电源开关，打开后仪表使用 220V 交流电源供电，顶部的开关为电池开关，打开后使用电池供电，在电源开关和电池开关都打开的情况下优先使用 220V 电源供电。
⑤ 外接按键模块：测量仪具有外接 2 个按键的能力，外接按键的功能可以通过工作参数 Pr21 和 Pr22
设定，可设定的功能包括置零、清除、置零+清除峰值等
⑥ 前置模拟量模块输出调整方法：前置模拟量输出 0~5V 模块或 4~20mA 模块在使用前需对输出电压或电流进行调整，有两种方法：
★方法一：使用简易模拟器进行调整(推荐方法)
测量仪附带的简易模拟器能够输出 0mV/V 和 2mV/V 的比率信号可用于前置模拟量输出模块的调整，方法如下
① 接入简易模拟器，按下按键(此时模拟器输出 0mV/V)，调整 ADJ0，使输出电压为 0V 或输出电流为 4mA
② 抬起按键(此时模拟器输出 2mV/V)，调整 ADJ1 至输出电压为 XV 或输出电流为 YmA，X、Y 的数值根据传感器输出灵敏度确定，见表 1
③ 重复步骤①和②使在简易模拟器在按键按下状态时输出为 0V 或 4mA，简易模拟器在抬起状态是荷时输出 X(V)或 Y(mA)，一般情况下 0~5V 输出的前置模块需重复 1~2 次，4~20mA 输出的前置模块需重复 2~3 次。
表 1：前置模拟量输出模块输出电压X 和输出电流Y 推荐值
	传感器灵敏度(mV/V)
	X(V)
	Y 值(mA)
	说明

	<1.5
	5V
	20mA
	模块出厂时已按 2mV/V 的情况进调整，即在 0mV/V 时输出 0V 或 4， 在 2mV/V 时输出 4V 或 16.8mA

	2.0
	4V
	16.8mA
	

	3.0
	3V
	13.6mA
	

	4.0
	2V
	10.4mA
	

	5.0
	1.6V
	7.2mA
	



★方法二：使用传感器进行调整
① 接入传感器，在无载荷时调整 ADJ0，使输出电压为 0V 或输出电流为 4mA
② 将额定载荷加在传感器上调整 ADJ1，使输出电压为 5V 或输出电流为 20mA
③ 重复步骤①和②使传感器在零载荷时输出为 0V 或 4mA，在额定载荷时输出为 5V 或 20mA，一般情况下 0~5V 输出的前置模块需重复 1~2 次，4~20mA 输出的前置模块需重复 2~3 次。
2.3 、仪表的基本操作方法
仪表应与传感器同时预热，预热时间为 1 小时，开机后显示仪表型号、软件版本号、显示〖888888〗和当前调用的数据通道编号(如 CH 1)后进入测量状态。
一、常规测量
接通电源后仪表即进入常规测量状态，仪表显示传感器的测量数据。按《置零》键去除传感器的零位偏移或初始载荷。
二、峰值测量与清除
在测量状态下按《峰值》键，<峰值>指示灯点亮表明仪表处于峰值测量和保持状态，按《清除》键清除所保持的峰值数据。退出峰值测量再按《峰值》键，<峰值>指示灯熄灭。
设定通道工作参数 Pr18 可以选择《清除》键的功能Pr8=1：仅清除所保持的峰值数据         Pr8=2：同时执行清除峰值和置零操作
三、清除打印编号
在测量状态下持续按压《清除》2 秒以上，在显示〖……〗后松开即将打印编号清零
四、单位转换
① 2025 测量仪按《单位》键可分别显示以N、kg 和lb 为单位的负荷测量数据及传感器输出灵敏度数据(mV/V)。
② 2026 双显示测量仪按《单位》键可以在选定的显示单元(主显示或辅显示)进行单位转换，持续按压《单位》键在显示〖……〗后松开可以切换到另一显示单元。
五、选择通道
测量仪每个通道可以存储一个传感器的校准数据。在测量状态下按《通道》键，显示〖CH X〗, X 为当前测量所选定的通道号，按《＋》键或《－》键通道号加 1 或减 1，按《►》键或《◄》键通道号加 10 或减 10，选定通道号后按《》键即可，此后仪表重新启动并调出选定通道中的标定数据进行测量。
六、提示信息
仪表在测量状态时可能会显示 E1、E2 等提示信息，内容如下:
〖 E1 〗－输入信号超出测量范围(一般为输入信号接线错误)。
〖 E2 〗－显示超量程，显示的数据大于 999999 或小于-999999
〖 E4 〗－初级校准错，需返回维修
〖 E5 〗－内存检验出错
〖 E6 〗－AD 转换错误
〖 E14 〗－近零位校准错误
〖 E15 〗－校准方向错误
〖 Lo! 〗－闪烁显示，手持型仪表电池低电压提示，请更换电池。
〖no.CAL〗－提示信息，该负荷点未进行标定。

七、快捷功能
 (
编号
n
快捷功能说明
F6=0
不执行任何功能
,
返回
F6=1
设定串口为打印输出方式
F6=2
打印任意通道或一组连续通道的校准数据
F6=3
设定串口为默认通讯方式，
10 
位格式，
9.6k 
波特率
F6=4
串口还原为通电开机设定，即由 
Ar8~Ar12 
参数确定
F6=5
mV/V 
显示位数调整
F6=6
显示亮度调整
)启动快捷功能的方法是在测量状态下持续按压《打印》2 秒以上，显示〖……〗后松开，显示〖F6	n〗按《＋》键或《－》键选择快捷功能编号n，确定后按《》键。编号n 对应的功能见下表：









① 选取n=2 打印校准数据步骤是〖P6	2〗时按《》键，仪表显示〖 FH X 〗选择起始通道号X， 按《》键显示〖 EH Y 〗选择终止通道号Y，按《》键打印通道X 至通道Y 的校准数据。
② 选取n=5 设定mV/V 显示位数，设定范围 4~7
③ 选取n=6 亮度调整的步骤是〖P6	6〗时按《》键，仪表显示〖 Ld m 〗，按《＋》键或《－》键选择需要的亮度后按《》键。
八、简单故障判断
生产商设计有一种简易的应变比率信号发生器，此部件一般会在第一次购买时赠送给用户，请妥善保存。该发生器能够产生 0mV/V 和大约 2.0mV/V 的比率信号，用于仪表的简单调试和故障判断。发生器有 1 个开关 K1，按下时输出 0mV/V 的信号，抬起时输出 1.9mV/V~2.1mV/V 的比率信号。
 (
孔
)故障判断的简单方法为：将简易比率信号发生器接入仪表背面的 9	D 型插座(建议断开串口连
接)，按《单位》键至<mV/V>指示灯点亮，按下发生器上的 K1 开关，此时仪表应显示一个稳定的数据，按《置零》键仪表显示 0 或接近 0 的数据，抬起 K1 开关后，仪表在正常状态下显示数据应在 1.9000mV/V～2.1000mV/V 之间表明仪表没有故障，多数可能是校准数据有误

第 3 部分：参数表格汇总
① 快捷功能 F6，进入方式：测量状态下持续按压《打印》2 秒以上
	编号n
	快捷功能说明

	F6=0
	不执行任何功能,返回

	F6=1
	设定串口为打印输出方式

	F6=2
	打印任意通道或一组连续通道的校准数据

	F6=3
	设定串口为默认通讯方式，10 位格式，9.6k 波特率

	F6=4
	还原串口为通电开机设定，即由 Ar8~Ar12 参数确定

	F6=5
	mV/V 显示位数调整

	F6=6
	显示亮度调整



② 仪表工作参数 Ar，进入方式：《复位》+《通道》长按键
	编号n
	参数内容 & 简要说明
	参考设定

	


Ar1 参见第八部分
	Cr=0：退出，返回上一级菜单
	

	
	Cr=1：量值修正开关，0=关闭 1=开启
	0

	
	Cr=2：正向量值修正系数 PKX 显示/修改
	1.000

	
	Cr=3：负向量值修正系数 NKX 显示/修改
	1.000

	
	Cr=4：mV/V 零位标定程序
	

	
	Cr=5：修正系数标定程序 PKX 和 NKX 标定程序
	

	
	Cr=6：设置所有通道的参数值(慎用)
	

	Ar2
	仪表唯一电子编号显示，此编号不可修改
	

	Ar3
	复制其它仪表的数据至本仪表的选定通道或一组通道，包括通道参数 Pr 和校准数据

	Ar4
	复制其它测量仪的校准数据至本仪表的选定通道或一组通道，仅复制校准数据

	Ar05
	打印一个或多个通道的校准数据
	

	Ar06
	亮度设定，范围 1~8
	6

	Ar07
	仪表通讯识别号设定，范围 1~20
	1

	Ar08
	通讯口工作模式，0=关闭 1=通讯 2=打印 3=高波特率通讯
	1

	Ar09
	通讯口传输协议，1=10 位方式，2=11 位方式
	1

	Ar10
	通讯波特率，2.4k~57.6k
	9.6

	Ar11
	通讯格式，1=2025 表格式，2=2000 表格式 3=高速精简格式(定制)
	1

	Ar12
	通讯串口启动方式，1=指令方式 2=连续方式
	1

	Ar13
	专用打印口工作开关，0=关闭 1=开启，需特殊定制
	0

	Ar14
	专用打印口传输协议 1=10 位方式，2=11 位方式，需特殊定制
	2

	Ar15
	数据打印格式 1=显示数据 2=编号+显示数据
	2

	Ar16
	打印间隔，设定范围：0~100
	0

	Ar17
	串口自检程序
	

	Ar18
	串口互检程序，需要 2 台仪表
	

	Ar19
	外部计算机将校准数据写入仪表的选定通道
	待开发



③ 通道工作参数 Pr，进入方式：《复位》+《置零》长按键
	m
	参数内容说明
	参考

	Pr00
	输入信号检测，显示值为输入信号/满量程的百分比值
	

	Pr01
	显示量程，不可设定
	4.0

	Pr02
	显示输入信号极性，不可设定
	1

	Pr03
	灵敏度显示位数，设定范围 4~7
	6

	Pr04
	滤波时间设定，设定范围 0.02~5.0 秒
	1.0

	Pr05
	保留参数
	0

	Pr06
	保留参数
	0

	Pr07
	小数点位置设定，最右位数字为 1，范围 1~7
	1~7

	Pr08
	最小分度，设定范围：1,2,5,10,20,50,100
	1

	Pr09
	保留参数
	0

	Pr10
	基础力值单位，0=N	1=kN	2=MN，打印时有效
	1

	Pr11
	保留参数
	0

	Pr12
	显示刷新率 0~50 次/秒，0=优化设置
	0

	
Pr13
	开机后串口数据输出类型0=主显示数据 1=辅显示数据(2026 表有效) 2=实时力值数据 3=实时mV/V 数据 4=AD 码平均值 5=AD 码单次值
	
0

	Pr14
	开机后显示单位 0=mV/V 1=N 2=kg 3=lb
	1

	Pr15
	测量类型选择 1=动态 2=准动态 3=准静态 4=静态
	3

	Pr16
	动态波动因子，常规设定为 2
	2

	Pr17
	滤波模式 1=普通滤波 2=加强滤波 3=四角调整
	1

	Pr18
	滤波稳定系数，设置越大显示越稳定，Pr17=2 或Pr17=3 时有效
	0.0

	Pr19
	稳定判定时间设定范围 0.0 秒~2.5 秒，Pr17=3 时有效
	0.0

	Pr20~22
	保留参数
	0

	Pr23
	《置零》按键功能设定 1=切换置零
	1

	Pr24
	《清除》按键功能设定 1=清除 2=清除+置零
	1

	Pr25
	《峰值》按键功能设定 1=绝对峰值
	1

	Pr26
	《单位》按键功能设定 1=单位转换
	1

	Pr27
	《打印》按键功能设定 1=打印数据
	1

	Pr28
	外接按键《WK1》功能选择 0=无 1=置零，详见 Pr21 与 P22 设定
	1

	Pr29
	外接按键《WK2》功能选择 0=无 4=清除，详见 Pr21 与 P22 设定
	4

	Pr30~32
	保留参数
	0

	
Pr33
	SP1 控制方式选择 0=关闭 1=上限 2=下限 3=内检验 4=外检验 5=低启高关 6=低关高启 7=串口控制 8=正向上限报警 9=负向上限报警
	
0

	Pr34
	SP1 有效方式选择 1=始终有效 2=正常状态下有效 3=稳定时有效
	1

	Pr35
	SP1 有效方式选择 1=始终有效 2=绝对值有效 3=相对值有效
	1

	Pr36
	SP1 有效方式选择 1=始终有效 2=平均值有效 3=峰值有效
	1

	Pr37
	保留参数
	1



	Pr38
	SP1 报警方式 1=指示灯报警 2=指示灯+数据闪烁报警
	1

	
Pr39
	SP2 控制方式选择 0=关闭 1=上限 2=下限 3=内检验 4=外检验 5=低启高关 6=低关高启 7=串口控制 8=正向上限报警 9=负向上限报警
	
0

	Pr40
	SP2 有效方式选择 1=始终有效 2=正常状态下有效 3=稳定时有效
	1

	Pr41
	SP2 有效方式选择 1=始终有效 2=绝对值有效 3=相对值有效
	1

	Pr42
	SP2 有效方式选择 1=始终有效 2=峰值有效 3=平均值有效
	1

	Pr43
	保留参数
	0

	Pr44
	SP2 报警方式 1=指示灯报警 2=指示灯+数据闪烁报警
	

	Pr45
	SP1A 数据输入
	

	Pr46
	SP1B 数据输入
	

	Pr47
	SP2A 数据输入
	

	Pr48
	SP2B 数据输入
	

	Pr49/50
	SP1/SP2 输出检测程序
	



④ 力值校准程序 CAL，进入方式：《复位》+《峰值》长按键
	编号n
	校准程序功能

	CAL0
	输入信号检测，显示值为输入信号/满量程的百分比值

	CAL1
	测力计零位标定程序

	CAL2
	单向多点加载标定程序，最大标定点数 6 个

	CAL4
	单向灵敏度数据输入校准程序

	CAL5
	标定数据读出程序(吐数)

	CAL6
	正向多点加载标定程序，最大标定点数 6 个

	CAL7
	负向多点加载标定程序，最大标定点数 6 个

	CAL8
	零位输出(mV/V)数据输入程序

	CAL9
	正向灵敏度(mV/V)数据输入标定程序

	CAL10
	负向灵敏度(mV/V)数据输入标定程序

	CAL11
	复制本表其它通道的校准数据

	CAL12
	标定数据打印输出

	CAL13
	复制外部 2025 测量仪校准数据，作为本通道的校准数据，仅复制校准数据

	CAL14
	复制外部 2025 测量仪通道参数 Pr 和校准数据，作为本通道的通道参数 Pr 和校准数据



④ 外接按键功能 P21 和 Pr22 设定表
	=0
	无
	
	=8
	辅显示峰值/平均值
	
	=17
	滤波器置位

	=1
	置零
	
	=9
	单位按键功能
	
	=18
	AD 转换器置位

	=2
	置相对零
	
	=10
	主显示按键功能
	
	=20
	关闭显示

	=3
	置绝对零
	
	=11
	辅显示单位功能
	
	=24
	辅显记忆

	=4
	清除峰值
	
	=13
	打印编号清零
	
	
	

	=5
	除峰值+置零
	
	=14
	打印数据
	
	
	

	=6
	峰值按键功能
	
	=15
	条件置相对零
	
	
	



⑥ 格式 1 通讯控制指令
	COMr  指 令 简 表

	指令编号nn
	指令内容
	ASCII 指令格式
	设定范围

	COMr 00
	串口通讯初始化
	%YY;00
	

	COMr 01
	启动串口数据单次输出
	%YY;01
	常用指令

	COMr 02
	设定串口为连续输出模式
	%YY;02
	

	COMr 03
	设定串口为指令输出模式
	%YY;03
	

	COMr 04
	串口输出数据类型
	%YY;04;KK
	KK=00~05

	COMr 05
	置相对零
	%YY;05
	

	COMr 06
	置绝对零
	%YY;06
	

	COMr 07
	mV/V 位数(分辨率)选择
	%YY;07;KK
	KK=04~07

	COMr 08
	通道选择(通道号为 3 位数字)
	%YY;08;KKK
	KK=000~nnn

	COMr 09
	主显单位选择
	%YY;09;KK
	KK=00~03

	COMr 10
	辅显单位选择
	%YY;10;KK
	KK=00~03

	COMr 11
	设定主显示为峰值测量状态
	%YY;11
	

	COMr 12
	取消主显示峰值测量状态
	%YY;12
	

	COMr 13
	设定辅显示为峰值测量状态
	%YY;13
	

	COMr 14
	取消辅显示峰值测量状态
	%YY;14
	

	COMr 15
	清除极值数据
	%YY;15
	

	COMr 16
	关闭显示
	%YY;16
	

	COMr 17
	打开显示
	%YY;17
	

	COMr 18
	显示亮度设定
	%YY;18;KK
	KK=01~07

	COMr 19
	串口按键功能
	%YY;19;KK
	KK=01~04

	COMr 20
	重置数字滤波器
	%YY;22
	

	COMr 21
	重置 AD 转换器
	%YY;23
	

	COMr 22
	仪表复位
	%YY;24
	

	COMr 23
	仪表原始复位
	%YY;25
	

	COMr 24
	串口指令 SP1 输出控制
	%YY;25;KK
	KK=00~01

	COMr 25
	串口指令 SP2 输出控制
	%YY;26;KK
	KK=00~01



第 4 部分：力值标定
 (
提示:
2025/2026/2027 
系列测量仪必须与传感器正确连接并进行标定后才能进行力值测量工作 
)

第 1 步：正确连接传感器，平稳预热 30 分钟。
第 2 步：选择通道并设定通道工作参数 Pr
第 3 步：采用标定程序进行标定
① 单向加载校准采用 CAL2，双向加载校准采用 CAL6 和CAL7
② 单向灵敏度数据输入校准采用 CAL 4，双向灵敏度数据输入校准采用 CAL9 和CAL10
第 4 步：完成标定后按《复位》键退出标定程序
第 1 步：传感器与仪表连接方法参见第二部分：仪表的基本使用方法中仪表连线一节第 2 步：选择通道并设定仪表工作参数 Pr
测量仪每一数据通道能够存储一个传感器的工作参数和力值标定数据，测量时应选择与校准时相同的通道。通道工作参数的内容请参阅第三部分中②通道工作参数 Pr
Pr 的设定步骤：
① 进入：按《复位》键，在松开《复位》键 2 秒内持续按压《置零》键，仪表显示〖888888〗和〖------〗,待闪烁显示〖Set !〗时松开《置零》键，显示〖CH X〗，按《－》键或《＋》键选择通道号X，按《》键确认，显示〖Pr n〗，其中n 为工作参数编号。
② 选择参数n：按《－》键或《＋》键选择通道参数编号n，确认后按《》键。
③ 参数设定：仪表显示〖n- YY〗， YY 是通道参数n 的设定值，按《－》键或《＋》键选择 YY， 确认后按《》键，重新显示〖Pr	n〗，重复步骤②和③完成所有参数的设定。
④ 退出：参数设定完成后按《复位》键退出。

第 3 步：标定：采用标定程序 2 或程序 4 进行标定
★ 单向加载校准采用 CAL 2，双向加载校准使用 CAL6 和CAL7
★ 单向灵敏度数据输入校准采用 CAL 4，双向灵敏度数据输入校准采用 CAL9 和CAL10
步骤如下：
① 进入：按《复位》键，在松开《复位》键 2 秒内持续按压《峰值》键，待闪烁显示〖CAL !〗时松开，显示〖CH X〗，按《－》键或《＋》键选择通道号X，按《》键确认，显示〖CAL
0〗。
② 选择标定程序：按《－》键或《＋》键选择校准程序
★ 采用加载校准时(采用 CAL2、CAL6 和CAL7)，请按步骤 C2-①～C2-⑦ 操作：
★ 采用灵敏度数据输入校准(采用 CAL4、CAL9 和CAL10)， 请按步骤 C4-①～C4-⑧ 操作：
C2-① 通过: 选择校准程序编号(CAL2、CAL6 或 CAL7)，按《》键，闪烁显示〖CL r… X〗， 依次按《置零》键、《清除》键和《打印》键后仪表显示〖CP 0〗。
C2-② 零位标定：显示〖CP 0〗时在传感器不受载荷的状态下，按《》键对传感器零位输出进行标定，此过程约持续数十秒钟。
C2-③ 第 1 负荷点标定(CP1)：在完成零位标定后显示第 1 负荷点标定提示信息〖CP 1〗，按
《》键输入第 1 负荷点的力值数据，数据输入完成后按《》键，将此标准力值施加于传感器上，此时仪表显示的mV/V 显示数据会随力值的增加而加大，待显示数据稳定 5 秒后按《》键完成第 1 负荷点的标定。
★ 新增调整小数点位置便捷功能：在输入力值数据时持续按压《►》待显示〖……〗松开，显示〖dp. m〗时按《－》键或《＋》键选择小数点位置参数m，确定后按《》键继续输入力值数据。
C2-④ 第2 负荷点标定(CP 2)：在完成第1 负荷点标定后显示第2 负荷点标定提示信息〖CP	2〗，按《》键后输入第 2 负荷点的标准力值数据，输入完成后按《》键，将第 2 负荷点标准力值施加于传感器上，此时仪表显示的mV/V 显示数据会随力值的增加而加大，待显示数据稳定 5 秒后按《》键完成第 2 负荷点的标定。
C2-⑤ 第 3~6 负荷点标定(CP3~6)：在完成第 2 负荷点标定后显示第 3 负荷点标定提示信息〖CP
3〗，第 3~6 负荷点的标定方法同第 2 负荷点的标定方法，在完成第 6 负荷点的标定后仪表会闪烁显示标定完成信息〖 End 〗，按《复位》键退出。
C2-⑥ 力值单位：标定程序中 6 个负荷点(CP- 1~6)输入的数据单位必须是以N、kN 或 MN 为单位的力值数据，若是其它单位的数据必须转换为上述单位的力值，牛顿N 与公斤力kgf 的转换系数为 1kgf=9.80665N
C2-⑦ 说明：加载标定程序((CAL2、CAL6 或 CAL7)为逐级加荷标定程序，即力值必须由小到大逐点进行标定，后一负荷点的力值必须大于前一负荷点的力值。对于标定负荷点少于 6 个的标定方法是在完成最后一个负荷点 m 标定后，显示下一点标定提示信息〖CP m+1〗时按《复位》键退出即可。

灵敏度数据输入校准步骤：
C4-①. 通过: 选择校准程序编号(CAL4、CAL9 或CAL10)，按《》键，闪烁显示〖CL r… X〗， 依次按《置零》键、《清除》键和《打印》键，显示〖CP 1〗，按《－》键或《＋》键选择校准点编号。
C4-② 零位数据输入：在显示〖CP 0〗按《》键，后输入传感器零位输出mV/V 数值后按《》

键，注意零位的传感器mV/V 数据有正负区分，在输入数据显示〖0.00000〗时按《-》键数据即变为负数输入，对于没有传感器零位灵敏度数据的情况可以跳过本步骤或将零位 mV/V 数据输入为〖0.00000〗，本步骤是 2025 测量仪新增加的。
C4-③ 第 1 负荷点数据输入：在显示〖CP 1〗时按《》键，<N>灯点亮，输入第 1 负荷点的力值数据后按《》键，显示〖0.00000〗<mV/V>灯点亮，输入第 1 负荷点传感器输出灵敏度
mV/V 数据后按《》键，即完成第 1 负荷点的数据输入，重新显示〖CP 1〗。
新增调整小数点位置便捷功能：在输入力值数据时可以调整小数点位置，方法是持续按压
《►》待显示〖……〗松开，显示〖dp.   m〗时按《－》键或《＋》键选择小数点位置参数
m，确定后按《》键继续输入力值数据。
C4-④. 第 2~6 负荷点数据输入：按《＋》在仪表显示〖CP  2〗时按《》键，<N>灯点亮，输入第 2 负荷点的力值数据后按《》键，显示〖0.00000〗<mV/V>灯点亮，输入第 2 负荷点的传感器灵敏度mV/V 数据后按《》键，仪表重新显示〖CP   2〗, 按《－》键或《＋》选择其它负荷点进行数据输入，完成全部数据输入后在仪表显示〖CP m〗状态下按《复位》键退出
C4-⑤ 零位标定：如果已执行了零位数据输入即步骤 C4-②，本步骤可以跳过。完成全部负荷点的数据输入后需将传感器于仪表正确连接采用 CAL1 对零位标定即可。
C4-⑥ 力值和灵敏度单位：标定程序中 6 个负荷点(CP 1~6)输入的数据单位必须是以N、kN 或 MN
为单位的力值数据，若是其它单位的数据必须转换为上述单位的力值数据，牛顿 N 与公斤力
kg 的转换系数为 1kg=9.80665N。传感器输出灵敏度单位必须是mV/V。
C4-⑦ 说明：力值标定程序 4(CAL 4)输入数据时后一负荷点的力值和灵敏度数据必须大于前一负荷点的力值和灵敏度数据。对于标定负荷点少于 6 个的数据输入方法是完成最后一个负荷点m 数据输入，重新显示〖CP m〗时按《复位》键退出即可。对于m＋1 以后的点不需要输入数据。若进入 m+1 以后点的数据输入状态，必须将负荷点力值数据和灵敏度mV/V 数据全部输入为〖000000〗。
C4-⑧ 检查：按《复位》键，在松开《复位》键 2 秒内持续按压《单位》键，闪烁显示〖 CP ! 〗时松开《单位》键，显示〖CH  X〗，按《－》键或《＋》键选择通道号X，按《》键确认，(如果仪表闪烁显示显示〖 Pn！〗提示力值校准是双向校准，检查读出数据时需正向和负向都要读出检查，按《》键继续)，显示〖CP   m〗。m 为负荷点编号(0~6)，按《》键后<N>点亮，显示力值数据，按《》键<mV/V>灯点亮，显示灵敏度数据 mV/V，再按《》键重新显示〖CP   m〗，按《－》键或《＋》键选择其它标定点m，重复本步骤检查零位和全部 6 个负荷点的力值和灵敏度数据，在查看数据过程中显示〖no.CAL〗表示该负荷点未校准。
★ 新增数据修改便捷功能：若需修改输入的力值或 mV/V 数据错误，可以在显示数据时持续按压《►》键，待显示〖……〗松开进入数据编辑界面，修改后按《》键继续显示。
★ 新增调整小数点位置便捷功能：在修改力值数据时持续按压《►》待显示〖……〗松开， 显示〖dp.  m〗时按《－》键或《＋》键选择小数点位置参数m，确定后按《》键继续输入力值数据。
★ 新增校准数据打印输出功能：在校准点读出界面〖CP m〗按《◄》键，显示〖 P? 〗， 按《打印》键打印校准数据，按《复位》键取消打印。

第 5 部分：力值标定数据的记录、打印和传输
标定数据的记录是测量安全的重要保障，2025 系列测量仪具有将力值标定数据读出、打印和传输的功能。校准数据的转移必须在相同激励电压的仪表间进行，否则会产生误差。
5.1 、力值标定数据的读出
力值标定数据的读出、修改和打印参见第四部分 C4-⑧

5.2 、力值标定数据打印输出
在测量状态下，持续按压《打印》键进入〖F6	2〗按《》键，显示〖 FH X 〗，选择起始通道号，按《》键显示〖 EH Y 〗，选择终止通道号后按《》键，显示打印提示〖 P? 〗， 按《》键打印X 至Y 通道的校准数据。打印输出内容的前两行为信息行，解析如下：
第 1 行：<仪表电子编号: 最大通道编号: 最大显示位数>
第 2 行：(测量信息类型: 通道号: 正向校准点数=负向校准点数: 小数点位置，在“=”符号为
“/”时表示正、负向校准数据不对称(双向校准)
	<0017034: 23: 6>
	电子编号 0017034，最大通道号 23(通道数为 24 个)，6 位显示

	(03: 001: 06/05:3)
	测量类型 3(mV/V)，正向标定点 6 个/负向 5 个，小数点位置 3

	P0:+	0.00kN
	零位数据，测力计零位输出为-0.00157mV/V

	-0.00157mV/V
	

	P1:+ 10.00kN
	正向第一点标定点数据，力值 10.00kN，输出灵敏度：+0.20678mV/V

	+0.20678mV/V
	

	………………….
	

	N1:- 10.00kN
	

	-0.20780mV/V
	负向第一点标定点数据，力值 10.00kN，输出灵敏度：-0.20780mV/V



5.3 、力值标定数据的传输
将A 仪表的数据传输到B 仪表的步骤如下，Ar3 和 Ar4 的操作方法相同
① 使用串口线将A 仪表和B 仪表连接，A 仪表为源数据表，不进行操作，只在目标仪表B 上操作，数据由 A 仪表传输到B 仪表，传输完成后 A 仪表数据不变，B 仪表所选择的一个或多个通道的校准数据将被传入的新数据覆盖，请特别注意。
② A 仪表在测量状态下按持续按压《打印》键, 选择〖F6	3〗按《》键将串口设定为 10
位通讯格式，9.6k 波特率的默认设定
③ B 仪表按《复位》键，在松开《复位》键 2 秒内持续按压《通道》键，进入设定仪表工作参数 Ar 程序，选择 Ar4 即在显示〖Ar 4〗时按《》键，此后 A 仪表显示〖FA…nnn〗，
nnn 为A 仪表最大通道编号，B 仪表显示〖 FH X 〗，选择起始通道号X，按《》键显示〖 EH Y 〗，选择终止通道号Y，按《》键，显示〖 bH Z 〗选择A 仪表的数据输出的起始通道号Z，按《》键，显示〖CLr…X〗依次按《置零》键、《清除》键和《打印》键后开始将A 仪表自通道Z 开始的校准数据分别传输到B 仪表的X 至Y 的通道中， 完成传输后B 仪表重新显示〖Ar 4〗，按《复位》键退出。若在此过程中长时间闪烁显示〖L….. 〗表示A 仪表和B 仪表通讯有误，请检查连接线路，是否执行了步骤②。

第 6 部分：工作参数与校准程序解析
6.1 、通道工作参数 Pr
通道工作参数仅对本通道有效，进入通道工作参数设定方法是在测量状态下按《复位》键，在松开
《复位》键 2 秒内持续按压《置零》键，显示〖 Pr！〗后松开，显示〖 CH X 〗选择通道号后按
《》键进入参数 Pr 设定。按《+》或《-》选择参数号，按《》进入被选择编号的参数设定，完成后再按《》键，而后可设定其它编号的参数，退出按《复位》键
Pr03：灵敏度数据    mV/V        显示位数，设定范围是    4~7 Pr04：滤波时间，设定范围为 0.02~5.0 秒，出厂设定值为 1.0 秒 Pr07：力值数据的小数点位置，最右的数字为  1，设定范围  1~7 Pr08：最小显示分度，设定范围为 1,2,5,10,20,50,100,200，常规设定为 1
Pr10：力值单位前置字符，0=N 1=kN 2=MN，在打印和串口数据输出时作为打印单位和串口输出的指数数值
Pr12：显示刷新率设定，时仪表显示数据每秒的更新次数，在 Pr12=0 时在直流激励是每秒更新速率为 8 次/秒，交流激励时为 6 次/秒
Pr13：开机后串口读取数据的类型，Pr13=0 串口输出为主显示器的显示数据，Pr13=1 串口输出为辅显示器的显示数据，Pr13=2 为实时转换的力值数据，Pr13=3 为实时转换的mV/V 数据
Pr14：开机后显示的单位，属于定制功能，默认为开机显示 N 数据。
Pr15：测量类型，Pr15=1 动态，Pr15=2 准动态，Pr15=3 准静态，Pr15=4 静态
Pr16：动态波动因子，常规设定为 2
Pr17：滤波模式 1=普通滤波	2=加强滤波 3= 四角调整
Pr18：滤波稳定系数，Pr17=2 或Pr17=3 时有效，设置越大显示越稳定同时稳定时间也会加长
Pr19：稳定判定时间设定范围 0.0 秒~2.5 秒，Pr17=3 时有效
Pr23：《置零》按键功能设定：Pr23=1 切换置零
Pr24：《清除》按键功能设定：Pr24=1 仅清除峰值 Pr24=2 清除峰值的同时执行置零操作
Pr25：《峰值》按键功能设定 1=绝对峰值Pr26：《打印》按键键功能设定 1=打印数据
Pr27：外接按键《WK1》功能设定，见第二部分参数表汇总
Pr28：外接按键《WK2》功能设定，见第二部分参数表汇总
Pr33 和 Pr39：蜂鸣器报警或继电器输出控制参数，SP1 和 SP2 控制方式设定方法相同Pr33/Pr39=1：上限控制，在力值数据大于 SP1A 时 SP1 指示灯点亮 Pr33/Pr39=2：下限控制，在力值数据小于 SP1A 时 SP1 指示灯点亮 Pr33/Pr39=3：内检验，在力值数据大于 SP1A 并且小于 SP1B 时 SP1 指示灯点亮Pr33/Pr39=4：外检验，在力值数据小于 SP1A 或大于 SP1B 时 SP1 指示灯点亮
Pr33/Pr39=5：区间控制，低开高关，在力值数据小于 SP1A 时 SP1 指示灯点亮，在力值数据大于 SP1B 时 SP1 指示灯熄灭
Pr33/Pr39=6：区间控制，高开低关，在力值数据小于 SP2A 时 SP2 指示灯熄灭，在力值数据大于 SP2B 时 SP2 指示灯点亮
Pr33/Pr39=7：串口指令控制 SP1 输出
Pr33/Pr39=8：正向上限控制, 在力值数据为正并且大于 SP1A 时 SP1 指示灯点亮
Pr33/Pr39=9：负向上限控制, 在力值数据为负并且小于 SP1A 时 SP1 指示灯点亮

Pr34~Pr36：为 SP1 工作条件和报警方式控制参数。
Pr38 和 Pr44：为报警显示方式选择参数Pr40~Pr43：为 SP2 工作条件和报警方式控制参数。
Pr45~Pr48：分别为控制数据 SP1A、SP1B、SP2A、SP2B 数据输入程序。
Pr49~Pr50：SP 输出继电器或蜂鸣器检测程序

6.2 力值标定程序 CAL
进入力值标定程序的方法是在测量状态下按《复位》键，在松开《复位》键 2 秒内持续按压《峰值》键，显示〖 CAL！〗后松开，显示〖 CH  X   〗选择通道号后按《》键进入校准程序。CAL0：输入信号检测程序，显示的数值为输入信号相对于满度量程的百分比。
CAL1：零位校准，连接传感器，在显示〖CAL	1〗时按《》键，显示〖CP	0〗，在传感器不受载荷的情况下按《》键，大约 15 秒后完成零位校准。
CAL2：单向多点加载校准程序，使用方法见第三部分第 3 步
CAL4：单向灵敏度数据输入校准程序，使用方法见第三部分第 3 步
CAL5：校准数据读出程序，按《》键确认，显示〖CP-   m〗。m 为负荷点编号(0~6)，按《》键后<N>灯点亮，显示力值数据，按《》键<mV/V>灯点亮，显示对应灵敏度数据 mV/V， 再按《》键重新显示〖CP-  m〗，按《－》键或《＋》键改变m，重复本步骤可检查零位和全部 6 个负荷点的力值和灵敏度数据，在查看数据过程中显示〖no.CAL〗表示该负荷点未校准。若发现输入数据错误，可以在显示此数据时持续按压《►》键进入数据编辑界面，修改后按《》键继续显示。
CAL6：正向加载校准程序，加载方向必须为正,即加载时 mV/V 数值正向增加，对于双向使用的测力计必须采用 CAL6 和 CAL7 分别校准，如果只选用其中一个校准程序有可能在零位附近显示数据会产生跳动或误差较大。在校准过程中出现〖 E15 〗表示加载方向错误。校准操作方法同 CAL2 程序。
CAL7：负向加载校准程序，加载方向必须为负，即加载时 mV/V 数值负向增加，其余同 CAL6
CAL8：零位输出 mV/V 数据输入/修改程序(零位数据输入校准)，进入后显示〖EP	0〗按《》键， 显示先前零位数据，此时可以修改，完成后按《》键
CAL9：正向灵敏度数据输入校准，对于双向使用的测力计必须采用 CAL9 和CAL10 分别输入灵敏度mV/V 数据，如果只输入其中一个方向的校准数据有可能在零位附近测量数据会产生跳动或误差较大。数据输入方法同 CAL4 程序
CAL10：负向灵敏度数据输入校准，数据输入方法同 CAL4 程序
CAL11：复制(本仪表)其它通道校准数据，主要用于通道调整或力值数据显示位数调整等应用，进入后显示〖CL===X〗，X 为当前通道号，依次按《置零》键、《清除》键和《打印》键后显示〖 CH Z 〗，选择需复制的通道号Z 后按《》键，显示〖CPY..Z〗依次按《置零》键、《清除》键和《打印》键，而后将通道Z 的校准数据复制到当前通道X 中。
CAL12：打印校准数据，连接打印机，进入后显示〖 P? 〗按《》键后打印当前通道的校准数据。
CAL13 和CAL14：复制其它仪表的一个通道校准数据至当前通道，将A 仪表的通道Z 数据复制到当前通道，CAL13 仅复制校准数据，CAL14 复制通道参数 Pr 和校准数据，方法如下：
① 使用串口线连接A 仪表(源数据仪表)和B 仪表，A 仪表在测量状态下按持续按压《打印》键, 选择〖F6  3〗按《》键将串口设定为 10 位通讯格式，9.6k 波特率的默认设定，此后A 仪表不进行操作
② 进入CAL13 校准程序后A 仪表将显示〖FA….nnn〗表示两个仪表连接成功，nnn 为A 仪表最大通道编号，若在此过程中长时间闪烁显示〖L….. 〗表示与A 仪表通讯有误，请检查连接线路，是否执行了步骤①的〖F6 3〗操作。
③ B 仪表显示〖 bH Z 〗选择需要复制A 仪表通道号Z 后，按《》键，显示〖CLr…X〗依次按《置零》键、《清除》键和《打印》键后开始将A 仪表通道Z 的数据复制到(B 仪表)当前通道X，传输完成后显示〖CAL 13〗。

6.3 、仪表工作参数 Ar
仪表工作参数 Ar 对于所有通道都有效，进入通道工作参数设定方法是在测量状态下按《复位》键， 在松开《复位》键 2 秒内持续按压《通道》键，显示〖 Ar！〗后松开后进入 Ar 设定。
Ar01：mV/V 量值修正，用于对mV/V 量值进行标定或修正，不建议用户进行再标定或修正。
Ar02：测量仪电子编号后 6 位的显示。
Ar03：将其它测量仪一个通道或多个通道的参数 Pr 和校准数据复制到本仪表选定的通道或一组通道。报刊架复制校准数据和通道参数 Pr，操作方法参见第五部分
Ar04：将其它测量仪一个通道或多个通道的校准数据复制到本仪表选定的通道或一组通道。仅复制校准数据，不复制通道参数 Pr，操作方法参见第五部分
Ar05：打印一个或多个通道的校准数据，操作方法参见第五部分Ar06：仪表亮度调整
Ar07：仪表通讯识别号，多机通讯时有效
Ar08：串口工作模式，0=关闭 1=通讯 2=打印，3=高波特率通讯(>28.8k)，当串口通讯波特率大于
28.8k 时建议设定为 3，常规设定为 1
Ar09：串口通讯协议 1=10 位方式 2=11 位方式，与 PC 机通讯时常规设定是：Ar8=1，Ar9=1 Ar10：串口通讯波特率：设定范围 2.4k~57.6k，常规选择Ar10=9.6k
Ar11：通讯数据输出格式，1=2025 表格式，2=2000 表格式，在设定为Ar11=2，Ar12=2 时通讯格式与 2000 表兼容
Ar12：串口数据输出启动方式 1=指令方式 2=连续输出方式
Ar13：专用打印口工作开关，0=关闭 1=开启，定制功能
Ar14：专用打印口输出协议，1=10 位方式 2=11 位方式，根据打印机设定，定制功能
Ar15：数据打印格式，1=仅打印数据       2=打印编号和数据Ar16：打印输出数据的行间距设定，设定范围为 0~100，通常设定为 0
Ar17：串口自检，将串口的第 2 针和第 3  针短接，运行本参数，在显示的左右两端显示相同的数字表示通讯接口工作正常
Ar18：串口互检，需要 2 台 2025 测量仪，
① 使用串口线将A 仪表和B 仪表连接， A 仪表在测量状态下按持续按压《打印》键, 选择
〖F6	3〗按《》键将串口设定为 10 位通讯格式，9.6k 波特率的默认设定
② 在B 仪表上运行 Ar18，正常时 B 表上将显示A 表数据，按《置零》键可以使A 表置零， 注意A 表必须有数据显示，若A 表显示 E1、E2 等信息，B 表上将显示乱码。
③ 串口连接方式：仅连接 3 条线，其它不要连接。
	A 表为非隔离串口
	A 表为隔离串口
	连接B 表的针位

	第 2 针
	第 1 针
	第 3 针

	第 3 针
	第 6 针
	第 2 针

	第 5 针
	第 9 针
	第 5 针



第 7 部分：串口通讯
2025 测量仪标配为三线制RS232 接口，与外部设备连接时仅连接 3 条线(即 2、3 和 5 针)，其它针位不要连接，有 3 种数据输出格式，由参数 Ar11 设定
7.1 、通讯格式 1，Ar11=1；推荐使用格式
例 1：#01;001;+2.322072000E-03U0;AP0X 表示 2.322072000mV/V，A=绝对值，P=平均值例 2：#01;001;+1161.069000E+03U1;RP0X 表示 1161.069000kN，R=相对值，P=平均值例 3：#01;000;+2.322072000E-03U0;RP3X 表示 2.322072000mV/V 单次数据，R=相对值例 4：#01;005;-341.12345000E+03U1;RP2X 表示-341.12345000kN 单次数据，R=相对值
例 5：#01;002;+2.6853257120E+09U9;RP4X 表示平均 AD 转换码数据，R 和P 无意义
	通讯输出格式 1(每一帧数据 33 个字节)

	
	字节位置
	内容描述

	1
	第 1 字节
	023H(16 进制码)，起始标志“#”

	2
	第 2~3 字节
	测量仪通讯编号，Ar7 设定值

	3
	第 4 字节
	3bH(16 进制码)，分隔符“；”

	4
	第 5~7 字节
	通道号，3 位数字

	5
	第 8 字节
	3bH(16 进制码)，分隔符“；”

	6
	第 9~20 字节
	数据，含正负号

	7
	第 21 字节
	指数标志“E”

	8
	第 22~24 节
	指数数据，含正负号

	9
	第 25~26 字节
	数据单位，U0=mV/V U1=N U2=kg U3=lb

	10
	第 27 字节
	3bH(16 进制码)，分隔符“；”

	11
	第 28 字节
	信息字符 1，A=绝对值 R=相对值

	12
	第 29 字节
	信息字符 2，P=平均值 M=峰值

	13
	第 30 字节
	信息，0=主显示显示数据 1=辅显示数据 2=单次力值 3=单次mV/V 数据

	14
	第 31 字节
	字符X，预留

	15
	第 32 字节
	回车(0Dh)，结束标志

	16
	第 33 字节
	换行(0Ah)，结束标志



7.2 、通讯格式 2，Ar11=2
格式 2 与原 2000 仪表的通讯格式相同，新开发的软件建议使用格式 1
	通讯输出格式 2(每一帧数据 10 个字节)

	
	字节位置
	内容描述

	1
	第 1 字节
	0FFh，起始标志

	2
	第 2~7 字节
	6 字节数据(ASCII 字符)

	3
	第 8 字节
	状态字节 1

	4
	第 9 字节
	状态字节 2

	5
	第 10 字节
	回车(0Dh)，结束标志



第 8 字节(状态字节 1)为指示灯状态，为 0 时该指示等点亮，其内容如下：
	位
	7
	6
	5
	4
	3
	2
	1
	0

	内容
	M
	k
	mV/V
	置零
	峰值
	N
	kgf
	lbf


第 9 字节(状态字节 2)的内容如下：
	位
	7
	6
	5
	4
	3
	2
	1
	0

	内容
	符号位
	0
	0
	0
	0
	小数点位置


符号位为 0 时显示的数据为正，为 1 时显示的数据为负。小数点位置位 0~3 的二进制数值为小数点的位置信息，如 010=2 表示显示数据的小数点位置在从右边的第 2 位(xxxxx.x)；110=6 表示显示数
据的小数点位置在从右边的第 6 位(x.xxxxx)。

通讯格式 2 控制指令
	ASCII 指令
	等效 16 进制码
	等效按键

	％1
	(25H)(31H)
	《置零》键

	％2
	(25H)(32H)
	《清除》键

	％3
	(25H)(33H)
	《峰值》键

	％4
	(25H)(34H)
	《单位》键


★ 对于配置多物理通道输入模块的仪表通过发送%5m 的指令进行通道的转换，m 的数值为 30h+
通道号，如需切换至第 1 通道发送%51，16 进制码为(25h)(35h)(31h)；如需换至第 12 通道发送
(25h)(35h)(3Ch)。

7.3 、格式 1 通讯控制指令
COMr 指令格式为：[% YY ; nn ; KK ]

	字节位置
	符号
	说 明

	1
	%
	25H，指令起始标志字节

	2~3
	YY
	2 个字节 ASCII 码，仪表通讯识别号 Ar7

	4
	;
	3BH，分隔符

	5~6
	nn
	2 个字节 ASCII 码指令编号

	7
	;
	3BH，分隔符

	8~
	KKK
	2~3 个字节 ASCII 码，指令参数

	
	
	0DH，指令结束标志字节



7.4 、格式 1 通讯控制指令 COMr 详解
COMr00：串口通讯初始化，[%YY;00]，该指令使串口输出终止，等待新的指令。
COMr01：启动串口数据单次输出，[%YY;01]，编号为 YY 仪表收到该指令后输出一帧测量数据并进入指令等待状态。在串口设定于指令输出方式(Ar12=1)时最常用的的数据读出指令。建议在使用本指令时两次指令的间隔大于 0.1 秒。

COMr02：启动数据连续输出，[%YY;02]，编号为 YY 仪表收到该指令后连续发送测量数据，在串口通讯波特率足够快时，其数据输出的刷新率与显示刷新率同步，除特殊用途外不建议使用本方式进行数据通讯。
COMr03：设定串口为指令输出模式，[%YY;03]，编号为 YY 仪表收到该指令后停止连续发送
测量数据，进入指令等待状态。
COMr04：串口数据输出类型选择，[%YY;04;KK]，KK=00 主显示数据输出，KK=01 辅显示数据输出，KK=02 输出实时力值数据，KK=03 输出实时mV/V 数据，KK=04 为 AD 码平均值数据，KK=05 为单次 AD 码值数据
COMr05：置相对零，[%YY;05]，收到指令后仪表将此时的绝对测量数据作为相对零位，仪表
此后显示的数据为相对值数据。
COMr06：置绝对零位，[%YY;06]，收到指令后仪表将调出校准时的绝对零位数据，仪表此后显示的数据为绝对值数据。
COMr07：mV/V 显示位数，[%YY;07;KK]，KK=04~07。
COMr08：切换通道号，[%YY;08;KKK]，KKK=000~最大通道号，注意 KKK 为 3 字节 ASCII
码。例如[%01;08;003]切换到通道 3。
COMr09：主显示单位选择，[%YY;09;KK]，KK=00 显示mV/V 数据，KK=01 显示N 数据，KK=02 显示kg 数据，KK=03 显示lb 数据。
COMr10：辅显示单位选择，[%YY;10;KK]，2026 测量仪有效，KK=00 显示mV/V 数据，KK=01
显示N 数据，KK=02 显示kg 数据，KK=03 显示lb 数据。
COMr11：设定主显示为峰值状态，[%YY;11]
COMr12：取消主显示的峰值状态，[%YY;12]，取消主显示峰值状态进入平均值显示状态。
COMr13：设定辅显示为峰值状态，[%YY;13]，2026 测量仪有效
COMr14：取消辅显示的峰值状态，[%YY;14]，2026 测量仪有效，进入平均值显示状态。
COMr15：清除峰值，[%YY;15]
COMr16：关闭显示，[%YY;16]
COMr17：打开显示，[%YY;17]
COMr18：亮度调整，[%YY;18; KK]，KK=01~07，KK=01 时最暗，KK=07 时最亮
COMr19：串口按键功能，[%YY;19; KK]，KK=01~04
KK=01 等效于按《置零》键
KK=02 等效于按《清除》键
KK=03 等效于按《峰值》键
KK=04 等效于按《单位》键
COMr24：串口指令控制 SP1 输出，[%YY;24; KK]，KK=00 关闭 SP1，KK=01 开启 SP1，启用此命令需设定Pr24=7
COMr25：串口指令控制 SP2 输出，[%YY;25; KK]，KK=00 关闭 SP2，KK=01 开启 SP2，启
用此命令需设定Pr26=7

第 8 部分：应变比率 mV/V 的校准
2025 测量仪基本量应变比率 mV/V 的校准需要具备专用的应变比率校准器和专业技术人员在 23±2℃的恒温环境下进行，仪表预热时间为 60 分钟，在此强烈建议最终用户不要进行此项校准工作！ 基本量包括mV/V、mV、mA 等基本电学量，与此相关的仪表参数 Ar1 内容见下表：
	



Ar1
	Cr=0：退出，返回上一级菜单
	

	
	Cr=1：量值修正开关，0=关闭 1=开启
	0

	
	Cr=2：正向量值修正系数 PKX 显示/修改
	1.000

	
	Cr=3：负向量值修正系数 NKX 显示/修改
	1.000

	
	Cr=4：mV/V 零位标定程序
	

	
	Cr=5：修正系数标定程序 PKX 和 NKX 标定程序
	

	
	Cr=6：设置所有通道的参数值(慎用)
	



基本量(mV/V、mV、mA 等)的校准步骤如下：
① 按《复位》键在松开《复位》2 秒内持续按压《通道》键，闪烁显示〖 Ar！〗后松开，进入 Ar 设定， 按《－》或《＋》键在显示〖Ar  1〗按《》键，而后显示量程提示信息〖 L-XX.X 〗按《》键显示〖Cr 0〗
② 多次按《+》键显示〖Cr 5〗时按《》键进入校准程序，将校准器调整到零位输出状态，待仪表显示数据稳定后持续按压《置零》键待出现〖……〗后松开，此时零位校准完毕。
③ 将校准器调整到正向输出值(如 2.0mV/V 的档位)，待仪表显示数据稳定后按《》键，输入此时校准器输出的实际数值(如 2.00000 或 2.00156 等)，数据输入完成后按《》键，此时正向校准完成。
④ 将校准器调整到负向输出值(如 2.0mV/V 的档位)，待仪表显示数据稳定后按《》键，输入此时校准器输出的实际数值(如 2.00000 或 2.00156 等)，数据输入完成后按《》键，此时负向校准完成。
⑤ 持续按压《通道》将校准结果存入仪表，仪表重新显示〖Cr 5〗，按《－》或《＋》键在显示〖Cr  1〗后按《》键将 Cr1 设定为 1，即在显示〖01- 1〗时按《》键，此时修正开关打开。校准完成！ 按《复位》键退出。
⑥ 如果仅对零位进行校准可以在步骤①完成后选择 Cr4，即在显示〖Cr 4〗后按《》键进入 Cr4， 显示〖CP 0〗，将校准器调整到零位输出状态，按《》键待仪表显示数据稳定后再按《》键， 仪表重新显示〖Cr 4〗，此时零位校准完成
⑦ Cr2 和 Cr3 是显示修正系数数据的程序，进入后可以查看校准后的修正值。

Cr6 为所有通道参数 Pr 设定程序，与第六部分中的区别是 Cr6 所设定的 Pr 参数值将对所有通道都进行设定(在 Cr6 中显示位 PH，以示区别)，而第六部分中的通道工作参数 Pr 设定只对单一通道设定，如 Pr4 为滤波时间设定值，若按第六部分中的设定方法，设定 Pr4=0.5 秒仅对所选择的通道有效，而进入 Cr6 后的PH4=0.5 将所有通道的滤波参数 Pr4 设定为 0.5 秒。具体操作方法如下:
①	进入 Cr6 显示〖CL===0〗后依次按按《置零》键、《清除》键和《打印》键，仪表显示〖PH xx〗， 其中 xx 为工作参数编号。
②	按《－》键或《＋》键选择通道参数编号 xx，确认后按《》键。显示〖xx- YY〗，按《－》键或
《＋》键选择 YY，确认后按《》键，重新显示〖PH xx〗，重复本步骤②可选择其他编号的参数，退出按《复位》键逐级返回。

第 10 部分：2025E4 型测量仪参数设定
2025E4 是传感器四角调整专用仪表，通过设定相关参数可以使测量仪更加高效工作，列表如下：
	编号
	功能描述
	建议设定范围

	Pr3
	mV/V 显示位数
	5 位、6 位

	Pr4
	滤波时间
	0.1~0.2 秒

	Pr12
	显示刷新率
	15 次/秒

	Pr15
	测量类型选择 1=动态 2=准动态 3=准静态 4=静态
	1

	Pr16
	稳定门限
	20~80

	Pr17
	专用模式 1=关闭, 2=加强滤波, 3=四角调整模式
	必须设为 3

	Pr18
	稳定系数
	10.0~20.0

	Pr19
	稳定判定时间
	0.3~1.0



· 参数说明：
① Pr4 是仪表滤波时间，在四角调整工作中对于仪表的反映速度起着一部分作用，设定过小可以加快仪表的反映速度，一般建议设定范围 0.1~0.2 秒
② Pr12 是显示刷新率设定参数，四角调整应用中建议设定为 15
③ Pr15 是测量类型选择参数，建议设定为 1
④ Pr16 是稳定门限，这个参数比较重要，设定值较小时砝码到位后显示数据稳定的时间会变长，但是稳定后的数据变化较小，设定值较大时砝码到位后显示数据的稳定时间将缩短，但是稳定后的数据变化将加大。
⑤ Pr17 必须设定为 3，即采用四角调整工作模式
⑤ Pr18 为稳定系数，这个参数比较重要，设定越大稳定后数值越稳，但是对于微小变化反应变慢，设定值小时数值稳定性下降，但是对于微小变化反应变块
⑥ Pr19 是稳定判定时间，5 位显示时建议设定为 0.3~0.6 秒，6 位显示时建议设定为 0.5~1.0 秒
⑦ 由于传感器的结构、量程、砝码重量等差异，需要设定相应的参数以满足不同工况条件，2025E4 型测量仪提供 24 个工作通道，每个通道可以存储一组参数设定值，例如对于 20kg 传感器可以将参数设定于 8 通道，将 600kg 的传感器可以将参数设定与 15 通道，工作时只需调用相应的通道即可。
⑧ 2025E4 型标准型具有 24 个通道，出厂时将通道 0~11 出厂时已设定为 5 位显示状态下四角调整用， 通道 12~23 出厂时已设定为 6 位显示状态下四角调整用。每个通道的设定参数不同，可以根据工作要求选择最适合的通道号以获得最高的工作效率。
⑨ 通道参数 Pr 的设定方法是：在测量状态下按《复位》键，在松开《复位》键 2 秒内持续按压《置零》键，显示〖 Pr！〗后松开，显示〖 CH X 〗选择通道号后按《》键进入参数 Pr 设定。按《+》或
《-》选择参数号，按《》进入被选择编号的参数设定，完成后再按《》键，而后可设定其它编号的参数，退出按《复位》键。

· 2025E4/E5 型测量仪出厂各通道参数设定值
	
通道号
	Pr3
	Pr4
	Pr12
	Pr15
	Pr16
	Pr17
	Pr18
	Pr19

	
	显示
位数
	滤波
时间
	刷新
频率
	工作
模式
	稳定
门限
	滤波
模式
	稳定
系数
	稳定判定
时间

	通道 0~5 为常规模式下的参数设定

	0
	5
	0.2
	0
	3
	2
	1
	0.00
	0.0

	1
	6
	0.5
	0
	3
	2
	1
	0.00
	0.0

	2
	5
	0.3
	12
	3
	2
	1
	0.00
	0.0

	3
	6
	0.8
	12
	3
	2
	1
	0.00
	0.0

	4
	5
	0.2
	0
	3
	2
	1
	0.00
	0.0

	5
	6
	0.5
	0
	3
	2
	1
	0.00
	0.0

	通道 6~14 为四角调整模式下 5 位显示时的参数设定

	6
	5
	0.1
	15
	4
	30
	3
	30
	0.5

	7
	5
	0.1
	15
	4
	40
	3
	30
	0.5

	8
	5
	0.1
	15
	4
	50
	3
	30
	0.5

	9
	5
	0.1
	15
	4
	60
	3
	30
	0.5

	10
	5
	0.1
	15
	4
	70
	3
	30
	0.5

	11
	5
	0.1
	15
	4
	80
	3
	30
	0.5

	12
	5
	0.1
	15
	4
	100
	3
	30
	0.5

	13
	5
	0.1
	15
	4
	120
	3
	30
	0.5

	14
	5
	0.1
	15
	4
	150
	3
	30
	0.5

	通道 15~23 为四角调整模式下 6 位显示时的参数设定

	15
	6
	0.1
	15
	4
	30
	3
	30
	0.8

	16
	6
	0.1
	15
	4
	40
	3
	30
	0.8

	17
	6
	0.1
	15
	4
	50
	3
	30
	0.8

	18
	6
	0.1
	15
	4
	60
	3
	30
	0.8

	19
	6
	0.1
	15
	4
	70
	3
	30
	0.8

	20
	6
	0.1
	15
	4
	80
	3
	30
	0.8

	21
	6
	0.1
	15
	4
	100
	3
	30
	0.8

	22
	6
	0.1
	15
	4
	120
	3
	30
	0.8

	23
	6
	0.1
	15
	4
	150
	3
	30
	0.8

	表格的参数设定值是出厂设定值，仅供参考，在进行四角调整时可以根据不同的工况选择适合的通道，用户也可以对其进行重新设定。



第 10 部分：2025 测量仪应用问答

(1) 测量仪串口通讯如何接线？
2025 系列测量仪通讯串口连接线只能使用三线制交叉 232 连线连，不能使用市场上购买的标准
 (
测量仪端的针位
计算机端的针位
2
连接
3
3
连接
2
5
连接
5
)RS232 串口连接线，即测量仪串口端的 2、3 和 5 针，计算机端的 2、3 和 5 端，其中 2 和 3 针必须交叉连接，如下图








(2) 测量仪单独使用正常，连接串口线后出现 E1 或显示数据不稳定？
造成这种现象的主要原因主要原因有两种：
① 串口连线错误或使用了市场上购买的标准RS232 连线
② 测量仪和计算机地线的电平不一致，此时应加隔离RS232 模块，隔离RS232 模块可以在淘宝上搜索，使用只隔离RS232 模块必须插在计算机端口上，另一端口通过三线制交叉 232 连接线与测量仪连接，

(3) 如何读取实时力值或 mV/V 测量数据？
2025 系列测量仪通讯串口数据输出有 4 种类型，可以通过串口指令或通道参数 Pr13 设定
COMr04：串口数据输出类型选择，[%YY;04;KK]，KK=00 主显示数据输出，KK=01 辅显示数据输出，KK=02 输出单次力值数据，KK=03 输出单次mV/V 数据
① 主显示(力值或 mV/V)数据输出，在串口连续方式输出设定情况时(Ar12=2)，输出数据的刷新率和显示刷新率相同，发送通讯串口指令[%YY;04;00]后再读取串口数据即为主显示数据
② 辅助显示数据输出，2026 表有效，辅助显示(力值或 mV/V)数据输出，在串口连续方式输出设定情况时(Ar12=2)，输出数据的刷新率和显示刷新率相同，发送通讯串口指令[%YY;04;01]后再读取串口数据即为辅显示数据
③ 实时力值数据输出，在某些控制应用中需要读取瞬态力值的数据，即测量仪显示的力值数据是平均值，串口输出的力值数据是实时值，发送通讯串口指令[%YY;04;02]后再读取串口数据即为实时的力值数据，此时建议将串口通讯波特率设定为Ar10=19.6
④ 实时mV/V 数据输出，在某些控制应用中需要读取瞬态 mV/V 的数据，即测量仪显示的 mV/V 数据是平均值，串口输出的mV/V 数据是实时值，发送通讯串口指令[%YY;04;03]后再读取串口数据即为实时的mV/V 数据，此时建议将串口通讯波特率设定为Ar10=19.6
通道参数 Pr13 可以设定仪表上电后通讯数据输出类型，Pr13=0=主显示数据；Pr13=1=辅显示数据(2026 表有效)；Pr13=2=实时力值数据；Pr13= 3=实时mV/V 数据。读取实时力值数据时建议将波特率设定此时Ar10=19.6，Ar12=2(连续输出)

(4) 动态测量应用时如何设定？
某些控制应用中要求读取实时的力值数据或mV/V 数据，此时可以采用以下设定
①	设定Pr13=2 读取实时力值数据或设定Pr13=3 读取实时力值mV/V，参见如何读取实时力值或 mV/V 测量数据？问答一节
②	设定Pr12=50、Ar10=19.6，Ar12=2(连续输出)提高仪表的显示刷新率，读取力值或灵敏度数据。

(5) 2026 测量仪如何读取力值和 mV/V 测量数据？
2026 系列测量仪是双显示仪表，可以将主显示设定为力值显示，辅显示设定为mV/V 显示，发送通讯串口指令[%YY;04;00]后再发送[%YY;01](注意两次发送需要有50ms~100ms 的间隔) 可以读取力值数据，发送通讯串口指令[%YY;04;01]后再发送[%YY;01](注意两次发送需要有
50ms~100ms 的间隔) 可以读取mV/V 数据，将Ar12=2 将设定串口输出位连续数据输出方式，发送[%YY;04;00]和[%YY;04;01]后串口输出数据可以在力值和mV/V 间转换。
对于采用交流激励的 2026 测量仪，建议设定 Pr12=12 将显示刷新率变为为 12 次/秒，以提高通讯的效率，但此时数据的稳定性会有降低。

(4) 如何诊断通讯串口的状态？
2025 系列仪表分别提供通讯串口的自检和互检能力。
串口自检：将 DB9 孔母头的第 2 和第 3 孔短接后插入仪表后面的 DB9 公头插座，运行 Ar17 程序， 在显示的左右两端显示相同的数字表示通讯接口工作正常
串口互检：串口互检时需要 2 台仪表。
④ 使用串口线将A 仪表和B 仪表连接， A 仪表在测量状态下按持续按压《打印》键, 选择
〖F6	3〗按《》键将串口设定为 10 位通讯格式，9.6k 波特率的默认设定
⑤ 在B 仪表上运行 Ar18，正常时 B 表上将显示A 表数据，按《置零》键可以使A 表置零， 注意A 表必须有数据显示，若A 表显示 E1、E2 等信息，B 表上将显示乱码。
⑥ 串口连接方式：仅连接 3 条线，其它不要连接。
	A 表为非隔离串口
	A 表为隔离串口
	连接B 表的针位
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	第 1 针
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	第 5 针
	第 9 针
	第 5 针



(5) 在峰值测量状态下清除峰值的同时如何同步完成置零操作？
可以通过设定通道参数Pr18=2 实现这个功能

(6) 测量仪上电后指示的单位是 N，如何使其数据指示单位变为为 mV/V？
可以通过设定通道参数Pr14=0 实现这个功能，Pr14 的设定值和设定后开机指示单位对应如下
Pr14=0=mV/V；	Pr14=1=N；	Pr14=2=kg；	Pr14=3=lb

(7) 如何在一个通道内完成正向和负向力值校准？
2025 系列测量仪相对2000 系列测量仪的一个重要改进就是一个通道可以对正向和负向力值进行校准和测量，在加载标定时可以采用 CAL 6 对正向力值进行标定，采用 CAL 7 对负向力值进行标定， 这两个校准程序必须一起完成，即采用 CAL 6 标定完成后必须使用 CAL 7 对负向力值进行标定(即CAL 6 和 CAL 7 必须一起完成)否则会在零位产生误差引起后续力值的偏差，在校准过程中出现
〖 E15 〗表示加载方向错误(例如在用 CAL 6 标定时加载的是负向力值，此时选择 CAL 7 标定即可)，标定程序 CAL 6 和 CAL 7 的使用方法和 CAL 2 相同
在采用mV/V 灵敏度输入标定时可以采用 CAL9 和CAL10 进行数据输入标定，同样对于双向力值标定 CAL9 和CAL10 程序都要完成，否则会在零位产生误差引起后续力值的偏差。
总结一下：单向力值加载标定采用 CAL 2 程序，双向加载标定采用 CAL 6 和 CAL 7 程序；单向灵敏度mV/V 输入标定采用 CAL 4 程序，双向敏度mV/V 输入标定采用 CAL9 和CAL10 程序。

(8) 如何修改力值标定数据？
2025 系列测量仪相对 2000 系列测量仪的一个重要改进就是在查看标定数据时可以对数据进行修改，从而避免因某个数据输入错误而对全部数据进行重新输入，方法如下：

按《复位》键，在松开《复位》键 2 秒内持续按压《单位》键，闪烁显示〖 CP ! 〗时松开《单位》键，显示〖CH  X〗，按《－》键或《＋》键选择通道号X，按《》键确认，(如果仪表闪烁显示显示〖 Pn！〗提示力值校准是双向校准，检查读出数据时需正向和负向都要读出检查，按《》键继续)，显示〖CP m〗。m 为负荷点编号(0~6)，按《》键后<N>点亮，显示力值数据，按《》键<mV/V>灯点亮，显示灵敏度数据 mV/V，再按《》键重新显示〖CP m〗，按《－》键或《＋》键选择其它标定点m，重复本步骤检查零位和全部 6 个负荷点的力值和灵敏度数据，在查看数据过程中显示〖no.CAL〗表示该负荷点未校准。
★ 新增数据修改便捷功能：若需修改输入的力值或mV/V 数据错误，可以在显示数据时持续按压
《►》键，待显示〖……〗松开进入数据编辑界面，修改后按《》键继续显示。
★ 新增调整小数点位置便捷功能：在修改力值数据时持续按压《►》待显示〖……〗松开，显示
〖dp. m〗时按《－》键或《＋》键选择小数点位置参数 m，确定后按《》键继续输入力值数据。
★ 新增校准数据打印输出功能：在校准点读出界面〖CP m〗按《◄》键，显示〖 P? 〗，按《打印》键打印校准数据，按《复位》键取消打印。

2025 系列测量仪标定数据记录表

仪表编号： 		通道号： 	CH

	负荷点
	力值数据(N、kN、MN)
	灵敏度
	mV/V
	数据

	CP
	0
	0000000
	

	

	CP
	+1
	
	

	CP
	+2
	
	

	CP
	+3
	
	

	CP
	+4
	
	

	CP
	+5
	
	

	CP
	+6
	
	

	

	CP
	-1
	
	

	CP
	-2
	
	

	CP
	-3
	
	

	CP
	-4
	
	

	CP
	-5
	
	

	CP
	-6
	
	




★便捷应用：测力传感器出线判别以及与 2025 系列测量仪连线方法
应变式测力传感器主要有四线制和六线制两种出线方式(不包括屏蔽线)，使用万用表 2kΩ 电阻测量档能够对传感器出线进行判别，方法如下：
四线制传感器：
①		出线判别：四线制传感器出线有供桥激励线 2 条、信号线 2 条，以两条线作为一组线对， 四条线总共可以形成六组线对，使用万用表的 2kΩ 电阻档对每一组线对的电阻值进行测量，其中电阻值最大的一组线对为供桥激励线对，电阻值第二大的一组线对为信号线对。
②		连线方法：传感器出线需焊接在 9 针D 型插头(DB9/M 公头)上才能够与测量仪进行连接，连线时将 DB9/M 公头的第 1 和 2 针短接、第 4 和 5 针短接，分别连接供桥激励线
对的两条线，第 6 针和 9 针分别接信号线对的两条线，连线完成后将插头接入测量仪后面白色 9 孔D 型插座(DB9/F 母头)，开启仪表进入测量状态后按《单位》键至<mV/V> 灯点亮，待显示数据稳定后按《置零》键，施加与测量方向相同的适合力值，如果仪表显示正值并且随施力的加大显示数字也随之变大表明传感器与仪表连接正确；如果仪表显示负值并且随施力的加大负向显示数字也随之加大，此时请将与 DB9/M 公头第 6 针和 9 针连接的两条连线互换位置。
六线制传感器：
①		出线判别：六线制传感器出线有供桥激励＋与反馈＋线 2 条(以下称A 组线对)，供桥激励－与反馈－线 2 条(以下称B 组线对)、信号线 2 条(以下称C 组线对)，以两条线作为一组线对，六条线总共可以形成 15 组线对，使用万用表的 2kΩ 电阻档对每一组线对的电阻值进行测量，其中电阻值小于 20Ω(0.02kΩ)的两组线对分别为A 组线对和B 组线对，其余的两条线为C 组线对(信号组线对)。
②		连线方法：传感器出线需焊接在 9 针D 型插头(DB9/M 公头)上才能够与测量仪进行连接，连线时将 DB9/M 公头的第 1 和 2 针分别接A 组线对的两条线，第 4 和 5 针分别接
B 组线对的两条线，第 6 和 9 针分别接C 组线对的两条线，连线完成后将插头接入测量仪后面白色9 孔D 型插座(DB9/F 母头)，开启仪表进入测量状态后按《单位》键至<mV/V>灯点亮，待显示数据稳定后按《置零》键，施加与测量方向相同的适合力值，如果仪表显示正值并且随施力的加大显示数字也随之变大，表明传感器与仪表连接正确；如果仪表显示负值并且随施力的加大负向显示数字也随之加大，此时请将与 DB9/M 公头第 6 针和 9 针连接的两条连线互换位置。
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